Cosmos Models COSMIC Delta kanat insaat kilavuzu

Montaj i¢in gerekli malzemeler :

o A~ wWwDdE

Aktivatorlli MDF yapistiricisi ( nalburlarda bulunuyor)
ince CA yapistirici (502 )

Beyaz tutkal

200 numara zimpara kagidi

Maket bigagi

Vereceginiz desene gobre kaplama film (toplam 2 metre)

Monta; :

1.

Montaja arzunuza gore govdeden , kanatlardan veya rudder elavatér gibi balsa
parc¢alardan baslayabilirsiniz.

Govde ingaatina yan parcalan ( G1 ve G2) firewall , F1 vasitasi ile birlestirerek baslayiniz.
MDF yapistiricisi kullaniniz. Erkek disi kisimlar birbirine tam olarak oturmalidir. Simdi alt
parcayl da (G3) yerine oturtup egri forma uygun sekilde bastirarak yapistiriniz .
Yapistirici uygularken yapistiricinin hep govdenin i¢ kisminda kalmasina dikkat ediniz. Simdi
F3 ve F4 parcalarini da yerine koyup yapistiriniz. F3 pargasi servo yatagi oldugundan vida
yerlerine sert agactan takviyeler yapistirniz. Ara destekler ve gaz servosu ayaklari verilen
¢am citadan kesilerek yerlerine yapistiriimalidir. Burun halkasi yapistirma esnasinda
kolaylik olsun diye kanalli tasarlanmistir. Yapistirma bitince fazla kisimlari kesilmelidir.
Burun halkasini yapistirmadan ewel motorunuzu motor mountuna takip firewall izerinde
montaj deliklerini delip hazirlamalisiniz. Ayrica Motor gaz teli icin de uygun bir noktadan
delik delinmelidir. Bu islem tamamlandiktan sonra burun halkasini yerine kalici olarak takip
yapistiriniz. Motorun pervane dayama yeri burun halkasini hem merkezlemeli hem de biraz
disarida kalmalidir ki pervane burun halkasina siirtmesin. Bu islem de bittikten sonra
burunda motorun altinda kalan alt ve yan plakalarin birlesim noktasinda agik kalan yerler
verilen balsa ¢italarile doldurulup yapistiriimalidir. Daha sonra zmparaile burunun
kenarlarini yuvarlatip forma sokunuz. Burun halkasinin fazlaliklarini kesip glizelce
zimparalayiniz. $imdi motorunuzu mountla beraber yerine takip génde yan plakasinda ( GL
veya G2) egzos ayar ignesi ve gaz konuna mani olan yerleri keserek bosaltiniz. Gaz
servosunu ve gaz telini yerine takarak gaz kolunu galistiriniz. Govde yanlarinda kanat
baglantisi icin kullanilacak deliklerin arkasina balsa pargasi koyarak ayni deligi referans
alarak deliniz ve kiticinden ¢ikan aga¢ sonumlarindan takiniz. Govde montaji ni burada
birakip kanat montajina gegebilirsiniz






3. Kanat tek parca yapilmaktadir. Bu amagla 6nce firar kenari gitalarini ( K1) gévde genisligi
kadar kesilmis balsa ¢ita ile ug¢ uca yapistiriniz. Dahasonra kanat riblerini firar kenarindaki
variklara gelecek sekilde takiniz. Heniiz yapistirmayiniz. Karbon boruyu riblerdeki delikten
gegiriniz. 8x8 mm balsadan uygun boyda keserek riblerin ug kismindaki kanaldan gegiriniz.
Hiclim kenari iki parcadan olusmaktadir onlar da uglarindan yapistirip riblerin ¢atal
uglarindan gegiriniz. Simdi olusan yapiyi gonyeleri dikkate alarak ince Japon ile tutturunuz.
Kanadi bu haliyle gévde Uzerine takmayi deneyiniz ve emin olduktan sonra yapistici ile
saglamlayiniz. ( kanat gévdeye yapismasin) KFLin i¢tarafina ve KR ve KF4 {n dis
kenarlarina balsa gitalardan keserek takviyeler yapistiriniz. Bu takviyeler kaplamanin
gerdiriimesi esnasinda olusabilecek egilmeleri engellemek ve kaplamanin daha iyi yapismasini
saglamaktir.




4. Elavatorler ve Rudder parcalari birbirlerine uyacak sekilde kesilmistir. Diiz bir zemin

Uzerinde birlestirip yapistiriniz. Lazer kesimden dolayi Japon iyi yapismayacagindan beyaz
agag tutkali ile takviye ediniz. Ara ribleri 8 mm genislikte kontra citalardan keserek
olusturunuz ve beyaz tutkal ile yapistiriniz.

5. Kanada ve elavatorlere menteseler icin yuva aginiz. Sag ve sol tarafa 4’er mentese
konacaktir. Havatorlerin hiicum kenarlarini zamparalayip tggen forma getiriniz. Kanadin
hiclim kenarini zmparalayarak yuvarlatiniz.

6. Tum parcalari ince zmparadan gecirerek kaplamaicin hazirlik yapiniz. Rudder parcalari
kaplama yapildiktan sonra kanadin kaplamasi kesilerek yerlerine yapistirilacaktir. Ancak
kanat kaplamasinin gerdirilmesini rudder parcalari yapistiktan sonra yapiniz.

7. Kaplamalari yaptiktan sonra elavatorleri menteseler vasitasiile kanaya yapistiriniz. Arada
bosluk kalmamasina 6zen gosteriniz zira model hizli oldugundan aradaki boslugun yarattig
hava akimi elevatorlerin havatitreyip parcalanmasina neden olabilir. Kitle birlikte gelen
hornlari da servo kollariniza gére uygun yerlere vidalayiniz. Baglanti tellerini hornlarin en ug



noktasina takmanizi 6neririz. Daha asag takmak bosluk olusup elavatorlerin titremesine

neden olmaktadir. Kanadi gévdeye baglarken firar kenarini ve karbon boruyu gévdedeki
kanala sokup kanadi ileri dogru ittiriniz. Kanadin geri gitmesini engellemek igin M3 civatalar
ile gbvdeye baglayiniz. Modelin agirlik merkezi resimde gosterilmistir . (arkadan 295 mm)

Modeli riizgara karsi yataydan biraz daha acili firlatiniz . inislerde motoru kapatip gévde

lizerine hafifce stizlerek ininiz. Pervaneyi motor durdugu zaman rizgar yardimi ile yatay
duracak sekilde baglayiniz. Bu sayede pervaneniz inislerde yere slirtmeyecektir.

Ayarlar :

1. Kullanilan motor : 0,25 veya 0,32 2 zamanlidir.

2. Pervane :9x6 secilmistir. Daha biiyiik pervane kullanmayiniz .Ani gazlanmalarda torktan dolayi
modelin ddnmesine neden olabilir.

3. Aleron ve elavator ortak oldugundan kumandanizda Elevon veya delta modunu seginiz.

4. Maksimum hareket miktari + 25 mm ‘dir . Daha fazlasi da olabilir ama denenmemistir.

5. Ugus agirhig : 1150 gr




